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Een geheel nieuwe weg werd ingeslagen met de bestudering van op objecttalen 
gebaseerde interactie. Een eerste taalmodel (PCOL, PROCOL) werd ontworpen. De 
interactie-expressie uit het AIT-model speelt in het object model de rol van protocol. 
Objectcommunicatie gebaseerd op protocollen kan gekenschetst worden als een geheel 
nieuwe richting binnen objecttalen. 

PlJBLICATIES: 
I. J. VAN DEN Bos, RASTERCALC - Calculus for Operations on Graphics Color 

Rasters, Computer Graphics Forum (EUrographics) 6.3.1987, pp. 181-193. 
2. W. TEUNISSEN, J. VAN DEN Bos, HIRASP - A Hierarchic Interactive Raster 

Graphics System bbased on Pattern Graphs .uid Pattern Expressions, Eurographics 
Conference, North-Holland, Amsterdam, 1987, pp. 393-404. 

3. H. VAN DEN Bos, PCOL - A protocol-contrained object language, SigPlan Notices, 
22,9 (September) 1987, pp. 14-19. 

4. J. VAN DEN Bos, Abstract Interaction Tools - Constructs for interactive program­
ming, ACM - TOPLAS (Transactions on Programming languages and Systems), 
10,2, April 1988. Preprint. 

5. J. VAN DEN Bos, PROCOL - A Protocol-Constrained Object Language, Submitted 
for publication. Preprint. 

EERDERE PUBLICATIES DIT PROJECT: 
I. J. VAN DEN Bos, W. TEUNISSEN, IDECAP - Interactive pictorial information 

system for demographic and environmental planning applications (in Dutch), 
Informatie, Vol. 24,10, October 1982, pp. 565-572. 

2. J. VAN DEN Bos, and PIETER H. HARTEL, Input-Output Tools: A language facility 
for interactive and real-time systems, IEEE - Transactions on Software 
Engineering, Vol. 9,3,1983, pp. 247-259. 

3. PIETER H. HARTEL, WTOOL An Implementation of Input Tools in Modula-2 and 
Pascal, Informatica/Computer Graphics Report 41 , University of Nijmegen, 
December 1982 

4. J. VAN DEN Bos, Introduction to man-computer communication, Computer 
Graphics Forum (Eurographics), Vol. 1,4, 1982, pp. 194-203. 

5. J. VAN DEN Bos, Whither device-independence in Computer Graphics?, Int. Jour­
nal of Man-Machine Studies, Vol. 18,1 1983, pp. 89-99. 

6. J. VAN DEN Bos, M. VAN NAELTEN, W. TEUNISSEN IDECAP - Interactive Pictorial 
Information System for demographic and Environmental Planning Applications, 
Compu er Graphics Forum (Eurographics), Vol. 3, 1984, pp. 91-102. 

7. W.J.M. TEUNISSEN, J. VAN DEN Bos, Facilities for Rastergraphics (in Dutch), Pro­
ceedings NGI/SION Congress, Amsterdam 1984, pp. 161-168. 

8. J. VAN DEN Bos, Abstract Interaction Tools: Programmeertaalfaciliteiten voor 
Interactie, CAPE Nederland '85 Conference, Samson, Alphen, May 1985. Invited 
lecture 

VOORDRACHTEN: 
J . VAN DEN Bos: Abstract Interaction Tools, Technische Universiteit Graz, Oosten­
rijk. Ferbruari 1987 
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Communicerende para/le/le processen in besturings- en bedrijfssystemen 

Projectleider prof.de. J. van den Bos (RUL) 
Medewerker : drs. P. Kranenburg 
Aanvang : I augustus 1984 

Uitgaand van het 'Communication Graph' model, een model voor process­
communicatie gebaseerd op een graf-theoretische beschrijving van de communicatie 
aspecten van een systeem parallelle processen, is de 'Communication Kernel' taal­
constructie ontwikkeld. 

Deze constructie stelt een systeem van parallelle communicerende processes in staat 
storing-bestendige structuren te specificeren, daar de semantiek van het overkoepelende 
structuur oplegt aan de uitwisseling van boodschappen tussen de deelnemende proces­
sen. 

Voorts wordt binnen de 'communication kernel' gespecificeerd welke maatregelen 
getroffen moeten worden in het geval dat in een van de deelnemende processes een fout 
wordt gesignaleerd. 

PuBLICATIES: 
(1) Syntax and Semantics of Recovery in the Tool Process Model. Rapportnr.: 87-12, 

Rijks Universiteit Leiden, mei 1987. 
(2) Communication kernels - a high level synchronisation primitive supporting error 

handling. 
Thirteenth Symposium on Microprocessing and Microprogramming Portsmouth, 
I 4-17 september 1987, (proceedings in januari 1988). 

(3) Higher level synchronisation constructs for the tool process model Computer 
Science in the Netherlands 2-3 november 1987, biz. 263-282 

Bovendien werd dit project voorgesteld op de bijeenkomst van de sectie Parallelle en 
Gespreide Systemen van SION op 13 januari 1987. 

EERDERE PUBLICATIES DIT PROJECT: 
I. J. VAN DEN Bos, Comments on ADA communication, Sigplan Notices, June 1980, 

pp. 77-81. 
2. J. STROET, An alternative to the Communication Primitives in ADA, Sigplan Noti­

ces, Vol. 15, 1980 pp. 62-74. 
3. J. VAN DEN Bos, M.J. PLASMEUER, J.W.M. STROET, Process communication based 

on input specifications, ACM-TOPLAS (Transactions on Programming Languages 
and Systems), Vol. 3, 3, 1981, pp. 224-250. 

4. M.J. PLASMEIJER, Input Tools - A language model for interaction and process com­
munication, PhD Thesis, University of Nijmegen, June 1981. 

Intelligente sensoren voor adaptieve controle 

Projectleiders : prof.dr. L.O. Hertzberger (UvA) 

Medewerker 
Aanvang 

dr. W. Duinker (UvA) 
drs. G.A. Weller 
I maart 1986 
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Om de mogelijkheden te bestuderen van "eye-in-hand" vision is een speciaal voor dit 
project aangeschafte miniatuur CCD-camera (3cm lang, 1cm diameter) tezamen met een 
gestructureerde lichtbron in een robothand gemonteerd. Calibratie technieken voor dit 
gecombineerde robotcamera systeem zijn ontwikkeld aan de hand van een softwarepak­
ket van de japanse gastmedewerker dr.M.Ishi (NFI). Deze software is geoptimaliseerd 
voor onze opstelling. De calibratie betreft enerzijds de calibratie van de robotarm en 
anderzijds de calibratie van het vision systeem gemonteerd in de grijper. Beide calibra­
tie technieken zullen worden geintegreerd met de robotbesturingssoftware. 
Met name het gebruik van "eye-in-hand" vision opent belangrijke mogelijkheden voor 
inspectie van de werkomgeving "on the spot". De calibratie procedure van de camera is 
zo opgezet. dat deze op autonome wijze door het sensorsysteem verricht kan worden. 
Het model voor het sensorsysteem is zodanig dat het sensorsysteem als een autonome 
eenheid functioneert, die in staat is zijn eigen fouten te traceren en eventueel op te los­
sen. Uitgaande van dit model za1 het sensorsysteem in staat moeten zijn om te func­
tioneren in een variable omgeving. 

PuBLICATIES: 

G.A. WELLER, A. CHOUDRY, L.O. HERTZBERGER, G.R. MEIJER, Recognition of 
polyhedral objects under structured illumination. 
Proc. Int. Conf. on Intelligent Autonomous Systems, ed. L.O. HERTZBERGER, 
F.C.A. GROEN p.676-680 
(North-Holland, Amsterdam) 

Algoritmen voor meervoudige sensorsystemen 

Projectleider 

Medewerker 
Aanvang 

prof.dr. L.O. Hertzberger (UvA) 
dr. W. Duinker (UvA) 
drs. G. de Boer 
ljuni 1987 

In het onderzoek is een aanzet gegeven tot zowel het numeriek als symbolisch com­
bineren van informatie afkomstig van meerdere sensorsystemen. 
Voor de numerieke combinatie is de "Extended Kalman Filtering" (EKF) benadering 
een geschikte kandidaat. Een EKF benadering voor het stereo-vision probleem wordt 
geinplementeerd aan de hand van plublicaties van de groep van Faugeras (INRIA). 
Deze implementatie za1 het mogelijk maken om eventuele beperkingen te vinden van 
deze techniek voor het integreren van informatie van meerdere sensoren. Tevens kunnen 
de mogelijkheden worden nagegaan om een parallel computersysteem voor deze toepas­
sing te gebruiken. Tevens wordt er onderzoek gedaan naar de EKF-benadering voor het 
combineren van ultra-sson afstandssensoren voor het navigeren van een mobile robot. 
Een SUN werkstation met het Al software pakket ART is aangeschaft om symbolisch 
manipulatie te bestuderen. Een belangrijke reden om ART te kiezen is de mogelijkheid 
om te werken met hypothethisch redeneren. De integratie van hypotheses en numerieke 
informatie beidt volgens ons grote mogelijkheden om in de trant van Bayesian analyse 
te komen tot een geintegreerd redeneer-en algoritmeselecetie-systeem voor meervoudige 
sensorsystemen. 
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WGM BESTUURLIJKE INFORMA TIEKUNDE 

WERKGEBIED 

Het vakgebied bestuurlijke informatielrunde heeft als terrein van onderzoek de bestu­
dering en beschrijving van de informatievoorziening, in het bijzonder met behulp van 
computersystemen, ten beboeve van bet besturen, het beheersen en het doen func­
tioneren van door mensen bestuurde organisaties. 

Het terrein van onderzoek omvat de ontwikkeling van theorieen, methoden en tech­
nieken die betrekking hebben op de ontwikkeling, het onderhoud en bet gebruik van 
computerondersteunde informatiesystemen in organisaties. 

Tot het vakgebied beboren mede: 
bet ontwikkelen en toepassen van inzichten in het leiden en sturen van informatie­
activiteiten in organisaties; 
het ontwikkelen en toepassen van (computerondersteunde) metboden en technieken 
ten behoeve van het beschrijven en analyseren van de problematiek van 
informatiebeboeften en ten behoeve van bet ontwerpen en invoeren van 
informatiesystemen; 
bet ontwikkelen en toepassen van tbeorieen en instrumenten om de effectiviteit en 
effi.cientie van toepassingsgebieden te kunnen beoordelen. 

Op dit terrein spelen contingentievariabelen (type, cultuur, structuur, omvang, groeifase 
van een organisatie etc.) en aspecten (techniscbe, economiscbe, sociale, ruimtelijke, 
politieke, infologiscbe, veiligheids- e.d.) een invloedrijke rol. 

WERKGEMEENSCHAPSCOMMISSIE 
Op 31 december was de WGM-commissie als volgt samengesteld: 

dr. J. Acbterberg R.A. secretaris, VU Amsterdam 
prof.dr. T.M.A. Bemelmans TU Eindhoven 
drs. S.K.Th. Boersma RU Groningen 
prof.ir. M.S. Elzas LU Wageningen 
prof.dr.ir. R. Maes voorzitter, Univ. van Amsterdam 
prof.drs. J.A.M. Oonnincx KU Brabant 
prof. J.M. van Oorschot VU Amsterdam 
prof.dr. H.J. Oppelland EU Rotterdam 
prof.dr. H.G. Sol vice-voorzitter, TU Delft 
prof. C. van Swigchem R.A. Univ. Twente 
prof.ir. P.A. Tas Nijenrode 
prof.dr. A.A. Verrijn Stuart RU Leiden 




